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	川田工業（株）では，働くヒューマノイドロボットの研究用プラットフォームとしてHRPシリーズを開発してきた。HRP-4は，HRPシリーズの最新バージョンであり，独立行政法人産業技術総合研究所（以下，産総研）と共同で開発したロボットである。HRP-4Cの設計技術を応用して，大幅な軽量化とスリム化を実現し，研究者にとって安価（販売価格でHRP-2より約30%コストダウン）で実用的な研究用ヒューマノイドロボットプラットフォームとすることを目標とした。なお，HRP-4Cは産総研が開発したロボットであり，ハードウェアの設計・製作を川田工業が担当した。
	設計・製作したHRP-4は，身長1514mm，体重39kgであり，腕部の関節数を７自由度（内手首3自由度）とした結果，総自由度数は34となった。また，ソフトウェアプラットフォームとしてOpenRTM-aistを採用した。本論文では，HRP-4の主要仕様および特徴について詳細に報告する。
	キーワード：働く人間型ロボット，研究用プラットフォーム，スリム・アスリート，軽量・スリム，HRP-4

